Beschreibung

Das lagerlose System besteht aus einem einteiligen Messkorper, der
aus einem hysteresearmen Federstahl hergestellt wird. Die drehmo-
mentbedingte Torsion wird mittels Dehnmessstreifen erfasst und in
elektrische Spannungssignale umgesetzt. Die aktiv temperaturkom-
pensierten Drehmomentsignale werden optoelektrisch als Frequenz-
signale mit einer Grundfrequenz von 60 kHz und einem Hub

von + 20 kHz Ubertragen.

Parallel dazu wird Uber ein verschmutzungs- und storunempfindliches
magnetisches Drehzahlerfassungssystem eine Umdrehung mit 1024
Impulsen aufgeldst. Es stehen zwei um 90° phasenverschobene
Ausgangssignale zur Verfligung. Die maximale Ausgangsfrequenz ist
auf 250 kHz begrenzt. Mit Hilfe der Doppeltelemetrielésung lassen
sich 2-Bereichsmessflansche oder mehrkanalige Drehmoment-/
Temperaturmessflansche realisieren.
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10.000 Nm

1 Kanal

F2

Drehmoment-Messwellen

Merkmale

Lagerloser Drehmomentmessflansch mit
IR-Signallibertragung

Sehr hohe Uberlastfahigkeit

Aktive Temperaturkompensation des Nullpunktes
Uber p-Controller

Genauigkeitsklasse 0,1 (Option 0,05)

Integrierte magnetische Drehzahl-/Drehrichtungs-
erfassung (1024 Imp./U.)

Option: 2 unterschiedliche Messbereiche
(Spreizung bis Faktor 10)

Kurze Baulange

Passend zu Gelenkwelle vom Typ 228 und 587

Nenndrehmoment M, Nm <10.000

Uberlastfahigkeit des Torsionskérpers Nm 5M,

Linearitatsabweichung einschl.

Hysterese bezogen auf M, % V.E. <=0,1
Temperatureinfluss auf den Nullpunkt % V.E./10K <=0,1
Nenntemperaturbereich °C 0..+70
Nenndrehzahl min-’ 10.000




[ Technische Daten Messflansch F2E

MESSFLANSCH

Nenndrehmoment typ. M, Nm <10.000
Grenzdrehmoment Torsionskorper bezogen auf M, Nm >5M,
Nenndrehzahl n, min-1 10.000
Genauigkeitsklasse 01
Linearitatsabweichung einschl. Hysterese bezogen auf M,, % <011
Temperatureinfluss pro 10 K bezogen auf M,, % <011
Nenntemperaturbereich °C 0..+70
Gebrauchstemperaturbereich °C -10..+80
DREHMOMENTAUSGANGE

Frequenzausgang kHz 60 + 20
Dynamik kHz >15
Kalibriersignal - ca. 30% von M,
DREHZAHLMESSSYSTEM

Impulse pro Umdrehung (magnetische Erfassung) - 1024
Impulsteiler (nur in der Auswerteeinheit) - /2
Ausgangssignal (RS422) - 2 Spuren 90° phasenvs.
Mindestdrehzahl flr ausreichende Impulsqualitat min-’ >0
MECHANISCHE KENNGROBEN

Gewicht bei typ. Nenndrehmoment ohne Gehaduse und Klemmnabe kg ca. 14
Tragheitsmoment gm? ca. 875
Verdrehwinkel bei typ. Nenndrehmoment grad 0,05
Drehsteifigkeit kNm/rad 2298
Ankuppelbare Masse (typ.) kg 20

Passend zu Gelenkwelle - Typ 228 und 587
OPTIONEN

Linearitatsabweichung einschl. Hysterese bezogen auf M,, % <+0,05
Temperatureinfluss pro 10 K bezogen auf M,, % <+0,05

2-ter Messbereich Nm bis 1/10 M,,
Temperaturerfassung mit bis zu acht Thermoelementen °C -40..+1000

I Bestellnummer

Typ

Nenndrehmoment

1024 Imp./U.

K-Nenntemperaturbereich 0..+70 °C
S-Nenntemperaturbereich -25..+125 °C

L-Drehzahlbereich 0-9000 U/min
H-Drehzahlbereich 0-13.000 U/min (*)

N-Genauigkeitsklasse 0,1

X-Genauigkeitsklasse 0,05

(*)=ohne Drehzahlerfassung



I Abmessung Messflansch F2

magn. Encoder 1024ppr (0,53)
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Aufbauschema und verfigbare Auswerteeinheiten fur
Minimalausstattung und Betrieb des Messflansches F2

Auswerteeinheit

Zentralkabel

|

Typ: TCU 1

Merkmale

Spannungsversorgung 9VDC - 30VDC

Einkanalig

Analogausgang Drehmoment Wandlungsrate 800 MW/s

Analogausgang Drehzahl Wandlungsrate 800 MW/s

Serielle Schnittstelle mit Terminalfunktion

Schnittstelle fiir externes Touch Screen Display

Diagnosestecker

Typ: GIF AE..

Zentralkabel Typ ZK 12/12 erforderlich

Merkmale

Spannungsversorgung 230VAC, Option 115VAC

Einkanalig

Frequenzausgang Drehmoment und Drehzahl

Analogausgang Drehmoment und Drehzahl

Serielle Schnittstelle mit Terminalfunktion

Eingebautes LC Display (einzeilig)

Option: Dynamische Wandlerkarte flir Drehmoment und Drehzahl

Typ: TCU 19

Zentralkabel Typ ZK 12/10 erforderlich

Merkmale

Spannungsversorgung 115VAC oder 230VAC

Ein- oder zweikanalig

Frequenzausgang Drehmoment und Drehzahl

Analogausgang Drehmoment und Drehzahl

Serielle Schnittstelle mit Terminalfunktion

Eingebautes Touch Screen Display

Freie Steckplatze fir Zusatzkarten

CAN-BUS féhig

Zentralkabel Typ ZK 12/12 erforderlich






